
 

 

 
 
 
 
 

INTEGRATION ROBOTIQUE     
 
  

APPLICATIONS  
 

• Palettisation 
• Chargement / déchargement machines (centres d’usinage, presses, cintreuses, montage pneus…) 
• Process d’usinage, ébavurage 

PRESTATIONS 
 

• Définition du robot et de son préhenseur    
• Analyse fonctionnelle 
• Intégration électrique avec communication machines / process         
• Programmation 
• Installation, mise en route 
• Formation 
• SAV  

SECTEURS D’ACTIVITES  

• Automobile  
• Aéronautique  
• Sidérurgie  
• Packaging 

 

ROBOTS INTEGRES 

• KUKA   
• FANUC  
• MOTOMAN   
• ABB       
• STAUBLI  

 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 
 
 

 
 
        EXEMPLE D’ARCHITECTURE REALISEE  
 
        CELLULE DE MONTAGE DE ROUES  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 

 

 


